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( Durée 30 mn ) 



û Soit /?o(0»To.lo»‘^o) vh ; repère..flxe ortHononîié direct galiiéeh lié .à la-Terre où OZq désigne la 

-Un solide’iS), de masse m,iest mobile'de'-façon'^à’ ce qu'un de.ses points soit 

^ ^ ^ WW 


maintenu en O par une liaison splfériqüejparfaite.^ Le solide (S)'est ^e revolütioTi autour d'un axe 


posant par O, soit OZ. On pose OG ^‘aZ'.oiiji est une constante positive et on'^note^ A, A 'et C'Ies 
moments principaux d lnertie,en O de (S). Le solide'(5)'esf soumis à'un couple de moment C porté par 
I axe ^Zo tel Que le vecteur rotation de (S) par rapport au repère Rq, ÎÎ (V^oi soit constamment 


■orlliogonal On définit trois autres repérés dhhonormés dlrecS, Ri{0.u: v.Zô') obtenu S^arlir 
de R„ par, une rptaion,d'angle Qi autour de l'axe ^l Ri{0,u^,v.Z) obtenu à partir du repère R^ par 


mm lolniton ,d-migle 0 nulüur ilo l'axe Ov et R,(oJ, Ÿ^i) 'né S!i solide (Sl etîobtenu à partir du 
repère R^ par une rotation d'angle <p autour de l'axe ÔZ 


'i. 


* 


Tous les résultats seront exprimés dans la base'(2i,v,Z) associée au repère « 2 . 





^^1 


"l) Donner une Intégrale première du mouvement en écrivant que n(S//î„), 0. 

2) Calculer la puissancè dês^efforts extérieurs appliqués à (5).” 

3) Donner l'expression de l'énergie,potentielle. y(5), du solide (S) > 

4) DéterminerJ'énergle cinétique, T(S/«o). du solide (S) par rapport au repère R^'!^ 
^^..Jr®*^'^®r-Une seconde intégrale première en utilisant le théorème de l'énergie cinétique 
6) Calculer le coupleur. 











